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1. Funktionsbeschreibung
1.1 Laulwerk (siehe Abb. 1)
Der elekironisch geregelte Motor (A) treibt Gber den Riemen (B) die Schwungmasee (C) an. Die
Schwungmasse Ist entsprechend der Bandgeschwindigkeiten mit vier Stufen versehen und schwenk-
bar gelagert. Sie dreht sich bel allen Bandgeschwindigkelten glelch schnell. Durch Friktion wven
Schwungmasse (C) und Antricbsrad (D) erfolgt der Antrieh der Tonwelle (E). die gleichzeilig die
Achse des Antriebsrades (D) darstellt. Die Wahl der Bandgeschwindigkeiten erfolgt durch Bnderung
des Ubersetzungsverhélinlsses zwischen Schwungmasse (C) und Antriebarad (D). Dabel wird glelch-
zeltiy Uber ein Gestinge die der jewelligen Bandgeschwindigkelt entsprechendes Entzerrung eln-
geschaltet,
Uber dan Riemen (F) werden die Friktionsriider (G) und (H), die durch die Walle (I) miteinander ver-
bunden sind, angetrieben. Die Friktionsriider sind mit einem kegelformig geschliffenen Gummibelag
versehen, Zum Verstiindnis des Antriebes der Kupplung (K) mull zunéichst deren Aufbau erkibrt
werden. Sie besteht aus dem Antriebsrad (L). einer Kupplungsscheibe mit Filzbelag und dem Kupp-
lungsoberteil (M). In Stellung ,Start® gibt ein Schieber das zum Kupplungsoberteil (M) gedrickte
Antrigbsrad (L) frei, 2 Federn dracken das Antriebsrad (L) gegen den kieinen HKegel des Friktions-
rades (G) und die Kupplung (K) wird iransportiert.

Die Walle (1) mit den Friktionsradern (G) und (H) ist in der Wippe (N) gelagert. Die Wippe wird Gber
¢in Gestinge betatigt und bringt die Friktionsrder mit den Kupplungsoberteilen in Friktion. Dadurch
wird der schnelle Vor- und Ricklauf in Tatigkeit gesetzt. Die Kupplungen sind els gewichtsunab-
hinglge Reibungskupplungen ausgebildet. Damit st das Mitnahmemomaent nahezu Uber die ganze
Bandlénge konstant. Die Kupplungen orbeiton lageunabhiingig und enthalten eine Asretierungsvor-
richtung. mit der die Bandspulen gegen ein Hzrablallen gesichan sind. Die Bremsung der Kupplungs-
obertells erfolgt Uber die Klemmrollan (O), die In angedrickiem Zustand zwischen das Kupplungs-

oberteil und die Zunge (P) geklemmt worden. Das Antriebsrad (Q) trelbt Ubor den Riemen (R) das
Zihiwerk (S) an.

1.2 Das Prinzip des Motors

Der Motor besteht aus einem rotierenden Permanentmagneten, den leststehenden Ankerwicklungen
und einem feststehenden rylindrischen ElsenkOrper, der die ganze Einheit umkleidet. Die Anker-
wicklungen werden Gber eine mehrstufige Transistorschaltung gespaist.

Ein Anlaufverteiler steuert die Transistorschaltung in Abhéngigkeit von der Rotorstellung. Durch
Fliehkraft-Eimerirkung wird die Steverung Gber den Anlaufverteiler lange vor Erreichen der Solldroh-
zahl unterbrochen.
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Unteren Geh&ausedeckel abschrauben

Die mit den Druckkndpfen befestigte Pappe entfer  nen
Befestigungsschrauben der Hauptplatine entfernen
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